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Objectif

•Atteindre la consigne

Procédé

•Mesurer
•Comparer
•Agir 

Application : déplacements du robot

Vitesse en trapèze

•Mouvement en trois phases  
•Consigne  dépend du temps
•Mesure de la distance effectuée
•Calcul de l’erreur
•Consigne  suivante proportionnelle à
l’erreur


