printemps des sciences

Avec le soutien de la Ministre de I'Enseignement supérieur et de la Recherche scientifique

Terre a terres 10 - 16 mars 2008

CREATION D’UN ROBOT SLALOMEUR:
REGULATION
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*Maintenir un état constant dans un domaine *Du thermostat de votre chauffage a 'ABS de
qui varie nos voitures

«QOutil de simulation: Simulink
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« Différents types de régulation: tout ou rien, proportionnelle ou proportionnelle et intégrale
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