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Repére fixe, Repére mobile
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Dans le repére fixe :
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ou w est le vecteur de rotation instantané du repere mobile.

Formule d’addition des vitesses :
Vg=T7r + 7
ouv, =7vy+wAOP

Formule de Coriolis :
G=0+ % 40

W N -
oﬁa—e=a—d+a/\O’P+wA (WA O'P)

et @, = 20T,

n
Ll
-
-
T
><
=
o
o0
L
o
L
o
0
-
Ll
=
7
o
L
>
=
=

FACULTE DES SCIENCES




