
Club de robotique de la HELB – INRACI
Positionnement et détection d’obstacles

Distance

Odomètres
Une impulsion pour 0,1mm

de déplacement

Télémètre à 
ultrasons

Barrière 
infrarouge

Odomètre 
roue motrice

Odomètre 
roue libre

Obstacle

Obstacle


