
1.1. Caractéristiques du matérielCaractéristiques du matériel
Notre robot (construction maison) dispose des fonctions Notre robot (construction maison) dispose des fonctions 
matérielles suivantes :matérielles suivantes :

•• DeuxDeux MoteursMoteurs IndépendantsIndépendants : : 
déplacementdéplacement et directionet direction

•• CinqCinq capteurscapteurs de distance infrade distance infra--rouge rouge 
formant un radar : formant un radar : vision vision procheproche

•• Un Un capteurcapteur de distance infrade distance infra--rouge rouge 
((longuelongue portéeportée) : ) : repéragerepérage dansdans
l’espacel’espace
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et reconnaissanceet reconnaissance
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